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Wszystko o układach typu 555 - 
przykładowe zastosowania układu 


Detektor zgubionych im¬ 
pulsów 

Na wejście uktadu Rys.8 podawane 
są impulsy o określonej częstotliwości. 
W przypadku nie pojawienia się impul¬ 
su na wejściu w odpowiednim czasie, 
wyjście uktadu zmienia stan na niski. 
Układ pracuje tutaj jako multiwibrator 
monostabilny z dodatkowym zewnę- 


C. Układ działa wykorzystując fakt, ż© 
w trybie pracy miiltiwibratora monosta- 
bilnego wyjście nie jest powtórnie us¬ 
tawiane przed zakończeniem bieżące¬ 
go cyklu ładowania kondensatora po¬ 
mimo występowania w tym czasie 
ujemnych impulsów na wejściu TRIG- 
GER(2), Rys.9. 



Modulator 


szerokości 


nienie, które gwarantuje właścicielowi 
samochodu (znającemu położenie wy¬ 
łącznika) czas potrzebny do wyłącze¬ 
nia układu alarmowego, który automa¬ 
tycznie włącza się po otwarciu drzwi, 
bagażnika lub klapy silnika. Tyrystor 
zapewnia, że timer A nie wyzwoli time- 
ra B po przełączeniu sekretnego wy¬ 
łącznika W, chyba, że zadziałają do¬ 
datkowe “strategiczne" ukryte prze- 



dem 555. Wyjście pierwszego time¬ 
ra 555 połączone jest przez kondensa¬ 
tor ItnFl do wejścia drugiego time- 
ra 555 Rys.11. 

Ujemny impuls na wejściu powoduje 


zboczem. Wykorzystano tu układ pod¬ 
wójnego 555 - układ 556. Opóźnienie 
obydwu multiwibratorów jest identycz¬ 
ne i wynosi T D = 1.1 RC [T„Is], RIQ], 
CIF)). 


Jak zamieścić ogłoszenie w ”NE”. 


Aby zamieścić ogłoszenie w "NOWYM ELEKTRONIKU" należy 
przesłać treść ogłoszenia do redakcji na adres: P.W. 
"ARTCOM", Redakcja "Nowego Elektronika", skr. pocz. 100, 82- 
300 Elbląg 1. Po otrzymaniu treści ogłoszenia redakcja prześle 
rachunek dó zleceniodawcy ogłoszenia. 
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- 1 cm ogłoszenia 7.000 zł (najmniejsze ogłoszenie 20 cm ) 
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ście bramki NOR. Wyjście tej bramki z 
kolei wchodzi na wejście zegarowe 
przerzutnika typu D-7474. Wejściowy 
sygnał jest również podawany na wej¬ 
ście przerzutnika D-7474. W rezulta¬ 
cie takiego rozwiązania na wyjściu 
przerzutnika otrzymamy opóźniony 
przebieg wejściowy w stosunku do 
przebiegu wejściowego o czas równy 
TJsl * I.IRfRiCtFl. 

Układ modulatora poło¬ 
żenia Impulsów PPM. 
iPPSl ™ Puls© Position 
Modulation) 

W tym zastosowaniu układ 555 
pracuje jako multiwibrator astabilny 
Rys.14. Sygnał modulujący podłączony 
jest do wejścia Control Voltage(5). Po¬ 
łożenie impulsów wyjściowych będzie 
miało różne zagęszczenie na osi cza¬ 
su. Wraz ze wzrostem poziomu napię¬ 
cia Control Voltage(5) odstępy pomię¬ 
dzy kolejnymi impulsami będą rosnąć - 
częstotliwość oscylacji maleje - przy 
obniżaniu się napięcia Control Volta- 
ge(5) częstotliwość oscylacji będzie 
wzrastać, czyli odstępy pomiędzy im¬ 
pulsami wyjściowymi na osi czasu bę¬ 
dą się zmniejszać. 


strona 3 

Rys. 9.1 Dzielnik częstotliwości 

Rys. 10.1 Modulator szerokości 

impulsów 

Rys. 11.1 Timer sekwencyjny 
Rys. 12.1 Autoaiarm 

Rys. 13.1 Linia opóźniająca dla 
sygnałów TTL 

Rys. 14.1 Modulator położenia 

impulsów PPM 
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Elektroniczny fazomierz 


Fazomierz przeznaczony jest do 
pomiaru kąta przesunięcia faz między 
dwoma, zmieniającymi się okresowo 
elektrycznymi sygnałami. Może być 
zastosowany w radioamatorskiej tech¬ 
nice przy opracowywaniu, strojeniu i 
eksploatacji elektrycznych i elektro¬ 
nicznych aparatów i urządzeń. Opisa¬ 
ny elektroniczny fazomierz, daje jed¬ 
nocześnie informację o znaku i wiel¬ 
kości kąta przesunięcia faz. 

Podstawowe dane tech¬ 
niczne fazomierza: 

* zakres mierzonych kątów przesunię¬ 
cia faz 0+180 

* zakres częstotliwości roboczych 
10+10 4 Hz 

* zakres napięć wejściowych 
0,01+50V 

* zakres mierzonych prądów 0.01+2A 

* błąd pomiarów nie większy niż 2% 

Na Rys.1 pokazany jest schemat fa- 
żomierza. Napięcia wejściowe Uwel i 
Uwe2 o dowolnej formie (np. sinusoi¬ 
dalne) z mierzonych układów są poda¬ 
wane przez dzielniki R1D1D2 i R2D3D4 
na wejścia układów kształtujących US1 
i US2 (komparatory napięcia) i są 
przekształcone w prostokątne jedno- 
biegunowe impulsy o stromych zbo¬ 
czach. Szerokość impulsów odpowiada 
długości połowy okresu sygnału wej¬ 
ściowego. Przerzutnik typu D (US3) 
wydziela znak kąta przesunięcia faz, 
tzn ustala w chwili kształtowania na¬ 
rastającego zbocza impulsu drugiego 
kanału pomiarowego, wykorzystywane¬ 
go w danym układzie jako synchronizu¬ 
jący (taktujący), wyprzedzający lub 
opóźniający charakter sygnału pier¬ 
wszego kanału pomiarowego, którego 
wyjście połączone jest z wejściem in¬ 
formacyjnym przerzutnika typu D. Przy 
czym impuls synchronizacji swoim na¬ 
rastającym zboczem przerzuć® prze¬ 
rzutnik typu D do stanu, określanego 
poziomem napięcia na jego informacyj¬ 
nym wejściu w danej chwili. Dlatego, 
jeżeli wejściowe napięcie Uwel wy¬ 
przedza w fazie napięcie Uwe2 to na 
prostym wyjściu przerzutnika D, ustala 
się napięcie odpowiadające logicz¬ 
nej 1, a na zanegowanym wyjściu - lo¬ 
gicznemu O. Miernik wartości kąta 
przesunięcia faz jest zrealizowany na 
bazie układu US4.2, którego jedno z 
wejść jest bezpośrednio połączone z 
wyjściem komparatora US2, a drugie 
przez inwerter US4.1 z komparatorem 
US1 kanału pomiarowego. Szerokość 
formowanego impulsu na wyjściu tego 
elementu jest proporcjonalna do kąta 
przesunięcia faz między napięciami 
Uwel i Uwe2. Połączenie informacji o 
wielkości i znaku kąta, zrealizowane 


jest w tym układzie przez włączenie 
jeszcze jednego elementu US4.3, który 
spełnia te same funkcje pomiarowe co 
opisany wyżej. Jednak każdy z tych 
elementów jest połączony jednym z 
wejść z prostym i zanegowanym wyj¬ 
ściem przerzutnika D, który określa na 
wyjściu, którego z elementów jest wy¬ 
dzielany impuls o szerokości równej 
kątowi przesunięcia faz. Przyrząd po¬ 
miarowy Ml jest włączony między wyj¬ 
ściami układów US4.2 i US4.3, two¬ 
rząc przy tym układ różnicowy, wsku¬ 
tek czego wskazówka będzie odchylać 
się w stronę, określoną przez znak ką¬ 
ta i na kąt odpowiadający kątowi prze¬ 
sunięcia faz między napięciami Uwel i 
Uwe2. Kondensator C2 jest włączony 
równolegle do wskaźnika Ml i jest 
przeznaczony do zmniejszania pulsacji 
wskazówki podczas pomiarów na nis¬ 
kich częstotliwościach. Obwody wej¬ 
ściowe fazomierza pozwalają na po¬ 
miar kąta przesunięcia faz nie tylko 
między dwoma napięciami, ale między 
prądem i napięciem albo dwoma prąda¬ 
mi. 

Konstrukcja 

Przyrząd można zmontować na jed¬ 
nostronnej płytce drukowanej. Połącze¬ 
nia płytki z wyprowadzeniami na pły¬ 
cie czołowej można wykonać ekrano¬ 
wanymi przewodami, co zmniejszy 
wpływ zakłóceń. Jako wskaźnik zasto¬ 
sować można mikroamperomierz o ska¬ 
li np. -50-0-50pA. Diody D1+D4 powin¬ 
ny być dobrane do przepływającego 
przez nie mierzonego prądu. Jeżeli fa¬ 
zomierz przeznaczony będzie tylko do 
pomiaru kąta przesunięcia faz między 
napięciami, to diody te nie wymagają 


szczególnych warunków dla prądu i 
wstecznego napięcia. Urządzenie jest 
zasilane ze stabilizowanego źródła na¬ 
pięcia 5V. Rozszerzenie zakresu po¬ 
miarowego dla napięcia sygnału wej¬ 
ściowego można zrealizować przez 
proporcjonalną zmianę wartości rezys¬ 
torów R1 i R2. Jeżeli nie ma potrzeby 
pomiaru znaku kąta przesunięcia faz, 
to z układu można wyłączyć przerzut¬ 
nik D, a obwód wydzielenia sygnału 
różnicy kąta przesunięcia faz (Rys.2) 
podłączyć bezpośrednio do wyjść kom¬ 
paratorów US1 i US2. W tym urządze¬ 
niu US1.4 realizuje różnicowy układ 
włączenia wskaźnika Ml i zapewnia 
kompensację napięcia logicznego O. 
Jako wskaźnik kontrolowanego para¬ 
metru Ml może być wykorzystany os¬ 
cyloskop lub cyfrowy woltomierz, co 
pozwoli w znacznym stopniu zwięk¬ 
szyć dokładność mierzonej wielkości. 
Elektroniczny fazomierz posiada skalę 
liniową, co ułatwia skalowanie przy¬ 
rządu. Dla skalowania jako napięcia 
wzorcowe można wziąć dwa liniowe 
napięcia trójfazowej sieci (kąt przesu¬ 
nięcia faz napięć liniowych wynosi 
120°). W czasie skalowania konieczne 
jest dobranie wzorcowych napięć 
zgodnych z dopuszczalnym poziomem 
wejściowych napięć. Wielkość odchy¬ 
lenia wskazówki na odpowiedni znak 
skali realizuje się nastawnym rezysto¬ 
rem R5. 

mgr inż. Zbigniew Pędzik 

Opracowano na podstawie: 

Radio 5/90 

Borczyński, Dumin, Mliczewski - 
Podzespoły elektroniczne - półprze¬ 
wodniki. - WKŁ W-wa 1990 
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nia każdego z kanałów służy oddzielny 
stabilizowany zasilacz o napięciu 5V. 
Na Rys.2 przedstawiony jest schemat 
jednego z kanałów. Sinusoidalna na¬ 
pięcia podawana jest przez rezystor 
R1 do węzła synchronizacji, zrealizo¬ 
wanym na transoptorach Ul i U2. Przy 


ściu przerzutriika RS pojawia się wyso¬ 
ki sygnał, pozwalający na przechodzę- 



















































Czasomierz foto-zdarzeń mierząc 

dokładnością O.ItsJ 


Czy próbowaliście zmierzyć czas 
trwania takich zdarzeń jak np: zapłon, 
świecenie, gaśnięcie lampy błyskowej? 
Układ pokazany na Rys.1 potrafi zmie¬ 
rzyć czas takiego zdarzenia z dokład¬ 
nością do 0.1 sekundy. Schemat tego 
układu pomiarowego zaczerpnięty zos¬ 
tał z Electronic Design 20/89. Z togo 
powodu na oryginalnym schemacie - 
Rys.1 napięcie zasilające wynosi 
120[V]/60IHz], które jest powszechnie 
dostępne w USA. W naszych krajo¬ 
wych warunkach należałoby zastoso- 


Bramka Nand z wejściem Schmitta - garowe dla liczników 4017. Pierwszy 
US2/A (1/4 4093) służy do blokowania dzielnik U-S3 - 4017 wytwa rza impulsy 
sygnałów taktujących. Właśnie ta co 1/10 sekundy. Na Rys.2 przedsta- 
bramka wyłącza pomiar czasu. Kolejna wiono wykresy czasowe obrazująca 
bramka US2/B dopasowuje sygnały ze- zasadę działania układu 4017. Należy 
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du 4017. 

Wejścia układu i 

* CL, CLI - są to wejścia zliczające. 
Jeżeli CL wykorzystywane będzie 


jest na wykresach Rys.2. 

"0' + ‘9" są.to wyjścia stanów liczni¬ 
ka. Po zliczeniu "n* impulsów wyjście 
"n“ ustawiane jest w stan T, nato¬ 
miast pozostałe wyjścia stanów są w 
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Układy przelwornikó 

Maxim 


DC-DC fil 


Napięcie pojedynezegc 
ogniwa , prz®t warzamj 
na stabilizowane napię- 


Max 644 bardzo wydajnie I sku 


Rys.1. 

Układ Max 644 wykorzystuje uni¬ 
kalną technikę podwójnej konwersji na¬ 
pięcia w celu uzyskania * 5(V]/50tmA] 
na wyjściu. Pierwszy stopień przetwa¬ 
rzania to mikroprzetwornica podwyż- 
która generuje +12tV] 


cji sięga 80%. Rodzina układów Max 
644/5/6/7 dostarcza prostych i bar¬ 
dzo zwartych układowo rozwiązań wy¬ 
soko wydajnych przetworników napię¬ 
ciowych DC-DC (ze źródeł bateryj¬ 
nych). 
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Rys.3 Detektor napięcia progowego 


Główne podstawowe 
eeohy rodziny Max 
644 / 5 / 6 / 7 » 

* Możliwość pracy w trybie czuwania 
(ang. standby modę). W trybie tym 
na wyjście dostarczane jest pełne 
napięcie, ale możliwy jest wówczas 
tylko bardzo mały pobór prądu. Wej¬ 
ściem CTL - "Control" - można prze¬ 
łączać tryb pracy - pełna moc (ang. 
ligh power modę) lub wyżej wspom¬ 

niane czuwanie (ang. standby modę). 
Wyjście PR - "Power Ready’ - jest w 
stanie wysokim - logiczne T - po 
włączeniu zasilania, mówiąc o pełnej 

gotowości układu do pracy z pełną 

mocą (ligh power modę). Jeżeli wyj¬ 
ście PR jest w stanie niskim - lo¬ 
giczne "0" - mówi to o tym, że układ 
znajduje się w trybie czuwania (stan¬ 
dby modę). Po wyjściu ze stanu czu¬ 
wania wyjście PR zmienia stan z nis¬ 
kiego na wysoki. 


łającymi, np. dwa ogniwa 
alkaliczne lub jedno ogniwo 
litowe. 

Max 646 - układ potrafi wysterować 
zewnętrzny MOSFET, jeżeli 
zapotrzebowanie na prąd 
przekracza SOtmA). 

Max 647 - dostarcza napięcie wyjścio¬ 
we +3[V1. 

Liniowy regulator napię¬ 
cia o bardzo niskim po- 
borg© prądu w stanie 
spoczynku 

Max 666 jest liniowym regulatorem 
napięcia, który w czasie spoczynku po¬ 
biera znikomy prąd ze źródta zasila¬ 
nia. Układ ten wykorzystując baterię o 
napięciu +9[V1 jest bardziej sprawnym 
systemem zasilania niż impulsowa 
przetwornica DC-DC. Max 666 pobiera 

jedynie 5[pAJ w spoczynku i może dos¬ 

tarczyć do 40mA na wyjście, przy za¬ 
chowaniu różnicy napięć wejście (wyj¬ 
ście tylko 0.9[V1). Maksymalizuje się w 
ten sposób czas pracy baterii zasilają¬ 

cej. Dodatkowo uktad Max 666 wykry¬ 
wa zużycie baterii i sygnalizuje, że 
przyszła pora na wymianę baterii. Dla 
wejściowych napięć z zakresu 
2.0[V) + 16.5[V] (przy uziemionym wej¬ 
ściu V S et) napięcie wyjściowe stabilizo- 


Ustawienie napięcia progowego 
jest dokonywane przez odpowiedni do¬ 
bór dwóch rezystorów zewnętrznego 
dzielnika rezystorowego R1 i R2. Do¬ 
datkowym rezystorem R3 możemy 
zwiększyć histerezę czułości zadziała¬ 

nia detektora. Podstawowy układ pracy 
pokazany jest na Rys.3. 


Prost© w utyciu impuh 
przetwornice DC 15 
DC 


Impulsowe przetwornice DC-DC fir¬ 
my Maxim są bardzo proste w zastoso¬ 
waniu, zapewniają wysoką wartość 
konwersji DC-DC przy wykorzys¬ 
tywaniu minimalnej niezbędnie ko¬ 
niecznej liczbie elementów zewnę¬ 
trznych. Wszystkie funkcje kontrolne 
zawarte są wewnątrz jednolitej obudo¬ 

wy układu scalonego. Bardzo niski po¬ 
bór prądu (typowo 135[pAl) powoduje, 
że układy te są bardzo chętnie stoso¬ 
wane - ponieważ są wręcz idealne - do 
stosowania w urządzeniach zasilanych 

z baterii. Przetwornice podwyższające 

napięcia i odwracające dostarczają 
wyjściowych napięć o stałych pozio 
mach (standardowych) ±5EV], ±12tV) i 
*15(V). Jeśli użytkownik wymaga na¬ 
pięć wyjściowych innych od dostarcza¬ 
nych standardowo poziomów, wówczas 
istnieje możliwość indywidualnego do- 
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boru poziomu napięcia wyjściowego za 
pomocą rezystorów zewnętrznych. 

Typowe aplikacje przedstawiają 
Rysunki 4a, 4b, 4c, 4d. 


Szybki podwdlRBy *te- 
równik translatorów 
mocy MOSFET 

Układy Max 626/627/628 są ste¬ 
rownikami dla tranzystorów mocy 
MOSFET. Posiadają one niezbędną w 


tym przypadku (sterowanie tranzysto¬ 
rem MOSFET) bardzo matą impedancję 
wyjściową, buforującą i odwracającą 
stan wejścia. Układy te są optymalnie 
przystosowane do włączania i wyłą¬ 
czania szybkich tranzystorów mocy 
MOSFET. Mogą być również użyteczne 
wszędzie tam, gdzie potrzebny jest bu- 
















































































Giga pozytywka posiada najwięcej me- Przyjmę do montażu obwody drukowa- Radioelektronicy. Sprzedam nowe ka¬ 
lorii! na świecie 256 melodii i inne zas- ne lub kompletne urządzenia elektro- talogi elementów półprzewodnikowych 

kakujące możliwości. Dostępna w pros- niczne. Bolesław Wojtków 05-800 i układów scalonych oraz katalog tran- 
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Sympatycy miesięcznika 
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PRZEDSIĘBIORSTWO PRODUKCYJNO-HANDLOWE 

PROPONUJE 

Rozpowszechniony od dawna w USA 



OKF - FM 

IMininadajnik z superczułym mikrofonem 
Współpracuje z dowolnym radioodbiornikiem UKF 


ZASTOSOWANIE 

- umieszczony w samochodzie, magazynie, hurtowni itp. może pełnić rolę ukrytego informatora, który sygnalizuje obecność osób niepożądanych; 

- zabezpiecza łączność w kolumnie jadących samochodów; 

- umieszczony w pokoju dziecka umożliwia kontrolę jego zachowania; 

- umożliwia swobodny kontakt z osobą przebywającą w zasięgu działania MINI * FONU; 

- Inne zastosowania wg pomysłowości. Inwencji I potrzeb użytkownika. 

C H AR AKTERYSTYKA 

- zasilanie - 9V (przy zastosowaniu baterii 6F22 prod. zachodniej czas prscy MINI FONU min 24h; 

- pobór prądu - ok. 10mA; 

- zasięg w terenie otwartym - do 200m (zależy od czułości odbiornika; 

- czułość mikrofonu umożliwia dobry odbiór sygnałów akustycznych w promieniu 50m; 

- wymiary - 63 x 30mm; 

- trymer dostrojeniowy umożliwia korekcję częstotliwości. 

Cena z podatkiem obrotowym wynosi 133.000,-zł 

Firma gwarantuje serwis gwarancyjny i pogwarancyjny. 

Zamówienia na adres: 

Przedsiębiorstwo Produkcyjno-Handlowe 
■ACtZOS- 

mgr Krzysztof Szczepański 
82-300 Elbląg, ul. 1000-lecia 4/40 
tel. 272-95, 446-53 

UWAGA: O realizacji zamówienia decyduje kolejność zgłoszeń. 



